Инвертор состоит из 3 плат: силовая плата, плата драйверов, плата управления.

Силовая плата состоит из силовых транзисторов и датчиков тока. Транзисторы расположены снизу, прикручиваются к радиатору через термопрокладку, обеспечивающую изоляцию в 1КВ. Силовые дорожки должны быть усилены медными проводами и залиты припоем. Отвод на двигатель осуществляется проводами с выходов датчиков тока. 
[image: ]Рис.1. Силовая плата инвертора


Плата драйверов состоит из микросхем драйверов, их обвязки, а также блока питания 400->12В, обеспечивающего питанием всю логическую часть. Драйверы управляются логическими уровнями с платы управления. Каждая микросхема-драйвер управляет одним верхним и одним нижним транзистором. Для управления верхним плечом необходимо питание «смещения», т.к. для открытия транзистора на его затвор требуется подать положительное напряжение относительно его эмиттера. Для этого на конденсаторе и диоде построен блок с «плавающим» конденсатором, который обеспечивает смещение. 

Платы соединяются при помощи штыревых разъемов с шагом 2.54 мм. Также здесь имеется ОУ, работающий в режиме аналогового компаратора, который выключает драйверы в случае превышения тока на транзисторы 160А. 
[image: ] Рис.2. Плата драйверов
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Плата управления состоит из микроконтроллера(МК), его минимальной обвязки, линейных стабилизаторов на 5 и 3.3в, микросхем интерфейсов CAN и RS-485, а также делителей напряжения для преобразования уровней с датчиков тока в допустимые для МК. Также здесь расположены интерфейсные разъемы, разъем под датчик положения ротора (энкодер, датчики холла), датчик температуры двигателя (термистор). МК получает на вход общий входной ток, ток по каждой из обмоток, напряжение питания, положение ротора и температуру двигателя. Исходя из этих данных, а также из полученных данных управления (CAN или RS-485), МК вычисляет текущее «положение» поля и его целевое значение, и генерирует импульсы на драйверы транзисторов.
[image: ] Рис.3. Плата управления
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